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DETECTOR MAGNETICO DE VEHICULOS

Detector magnético de gran precision al cual se conecta una espira que permite detectar la presencia de
vehiculos (masas metalicas) en una area predeterminada.

Aplicaciones principales:

« Control de entradas/salidas de vehiculos para dar acceso a puertas de garaje, cancelas, barreras, ...

« Deteccion de vehiculos cerca de instalaciones de seméaforos automaticos.

« Deteccion de masas metélicas desde un area predeterminada.

CARACTERISTICAS TECNICAS
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DESCRIPCION DE LA PLACA BASE
DESCRIPTION DE LA PLAQUE DE BASE

BASE PLATE DESCRIPTION

BESCHREIBUNG DER GRUNDPLATTE

—

Linea 230V ac
Ligne 230V ac
230V ac line
Leitung 230V ac

2 Linea 230V ac
Ligne 230V ac
230V ac line
Leitung 230V ac

3 Presencia comin
Présence commun
Common presence
Allgemeine Prasenz

4 Presencia cerrado NC
Présence fermé NC
NC closed presence
Prasenz geschlossen NC

ceE X’

o

o

~

oo}

Presencia abierto NA
Présence ouvert NA
NA Open presence
Prasenz offen NA

Entrada NA
Entrée NA
NA input
Eingang NA

Entrada NA
Entrée NA
NA input
Eingang NA

Salida NA
Sortie NA
NA output
Ausgang NA

Mas informacién en www.jcm-tech.com
For further information see www.jcm-tech.com
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9 Salida NA
Sortie NA
NA output
Ausgang NA

10Espira
Spire
Loop
Windung

11Espira
Spire
Loop
Windung

Consumo max. 14mA a 230V ac

Frecuencia de oscilacion 40kHz a 140kHz

Inductancia espira 30uH a 250uH

N° espiras conectables 1

Contactos relés 6A , 230V

Temperatura de funcionamiento -20°C a +85°C (hasta 98%Hr)

Estanqueidad IP54 (con prensaestopas IP65)
Dimensiones 140x220x55mm
Peso 623grs

INSTALACION

INSTALACION DE LA ESPIRA

Practicar una regata uniforme en el suelo de forma rectangular seglin la tabla de dimensiones relacio-
nada con el nimero de espiras, cuya profundidad maxima debera ser de 5¢cm.

Introducir cable conductor flexible de 1,5 6 2mm2 de seccién, rodeando el interior del rectangulo hasta
completar el n° correcto de espiras (vueltas).

Trenzar los dos extremos salientes de cable hasta los bornes 10 y 11 del detector magnético.

Rellenar de cemento rapido las regatas donde se ubican las espiras, de forma compacta y firme, con el
fin de que no sea posible ninglin movimiento de estas, ya sea por vibraciones o agrietamiento del propio
recubrimiento.

EJEMPLOS DE INSTALACIONES:

Tabla de dimensiones Dibujo 1

1x0,5
1,5x0,75
2x1
2,5x1,25
3x1,5
3,5x1,75
4x2
4,5x2,25
5x2,5

Tabla de dimensiones Dibujo 2

Detector
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1x0,75
2x1
2,5x1,25
4x2
5x2,5
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INSTALACION DEL DETECTOR MAGNETICO

Fijar la parte posterior de la caja en la pared utilizando los tacos y tornillos suministrados. Pasar los cables
por la parte inferior del equipo. Conectar los cables de alimentacion en los bornes del circuito impreso,
siguiendo las indicaciones de la serigrafia de la placa. Fijar el frontal del equipo a la parte posterior con
los tornillos suministrados para ello.

RECOMENDACIONES

La distancia entre cualquiera de las caras de la espira y la otra espira o la misma puerta deber ser como
minimo de 1 metro.

La distancia del cable trenzado desde la espira hasta el detector no debe superar los diez metros.

El cable desde la espira al detector debera estar trenzado al menos 20 vueltas por metro.

El cableado del lazo no debe estar instalado cerca de cables de alimentacion.

En caso de que trabajen dos espiras bastante juntas con sus respectivos detectores, seleccionar una
frecuencia de trabajo distinta para cada uno. De esta forma no se interferiran.

En caso de tener el microinterruptor 1 en ON, la puerta cerrard automaticamente al finalizar el periodo
de 15 minutos de estar enclavado el detector aunque haya quedado un vehiculo en él.

Este detector magnético sélo sirve para detectar objetos metélicos, NO UTILIZAR PARA SEGURIDAD
DE PERSONAS.

Para deteccion de vehiculos pequerios, por ejemplo, motocicletas, se recomienda utilizar espiras de
tamano reducido.

FUNCIONAMIENTO
FUNCIONAMIENTO BASICO

Presencia (contacto conmutado NO/NC (por defecto)): al detectar un vehiculo se abre el contacto acti-
vando la presencia.

Entrada (NO): se cierra en el momento en que un vehiculo entra en la espira.
Salida (NO): se cierra en el momento en que un vehiculo sale del &rea cubierta por la espira.

FUNCIONAMIENTO MICROINTERRUPTORES

llimitado OFF
Limitado a 15min (transcurridos ON los cuales deja de detectar y ajusta la frecuencia)

Frecuencia normal ON
Incrementa frecuencia OFF

Nota: La frecuencia de oscilacion depende de la inductancia de la espira.

Retardo Os ON ON

Retardo 2s OFF ON

Retardo 5s ON OFF

Retardo 10s OFF OFF
AJUSTE

Durante el ajuste (10s) permaneceran encendidos los leds rojo (ERROR) y verde (AJUSTE). Finalizado
éste, se apagaran. Si no se apagan, nos indicaran algin fallo en la conexion de espiras, de la siguiente
forma:

« Led ERROR y AJUSTE intermitentes: espira no conectada o cortada en algiin punto.

« Led ERROR intermitente: espira de inductancia demasiado baja, afadir espiras.

« Led AJUSTE intermitente: espira de inductancia demasiado alta, sobran espiras.

Nota: Durante el tiempo de ajuste, el detector acciona el contacto de seguridad (presencia), evitando
posibles danos durante este tiempo.

SENSIBILIDAD

Existen 10 niveles de sensibilidad seleccionables mediante el potenciémetro rotatorio de 10 posiciones.
El 0 indica la minima sensibilidad y el 9 la maxima.
Instalacion tipica con espira de 2x1m.

Coche Baja
Motocicleta Media
Camién Alta
Bicicleta Alta

ANEXO IMPORTANTE

En cumplimiento de la directiva europea de baja tension, les informamos de los siguientes requisitos:

« Para equipos conectados permanentemente deberéa incorporarse al cableado un dispositivo de conexion
/ desconexion facilmente accesible.

Es obligatorio instalar este equipo en posicion vertical y firmemente fijado a la estructura del edificio.
Este equipo sélo puede ser manipulado por un instalador especializado, por su personal de manteni-
miento o bien por un operador convenientemente instruido.

La instruccion de uso de este equipo deberd permanecer siempre en posesion del usuario.

Este detector esta destinado para uso en puertas de garaje y control de acceso. No est4 garantizado su
uso para cualquier otro tipo de aplicaciones.

El fabricante se reserva el derecho a cambiar especificaciones de los equipos sin previo aviso.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. declara que el producto DMS cumple con las disposiciones pertinentes de
acuerdo a lo expuesto en el articulo 3 de la Directiva R&TTE 1999/05/CE, siempre y cuando el uso sea
conforme a lo previsto.

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE
Ver pagina web www.jcm-tech.com

®

DETECTEUR MAGNETIQUE DE VEHICULES

Détecteur magnétique de grande précision auquel on connecte une spire pour détecter la présence de

véhicules (masses métalliques) dans une zone déterminée a I'avance.

Applications principales:

« Contréle d'entrées/sorties de véhicules pour l'ouverture de portes de garage, de portes-paliéres, de
barrieres...

« Détection de véhicules a proximité d'installations de feux tricolores automatiques.

« Détection de masses métalliques depuis une zone déterminée a l'avance.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

230V ac
14mA & 230V ac

Alimentation
Consommation max.
Fréquence d'oscillation 40kHz a 140kHz

Inductance spire 30uH a 250uH

Nbre de spires pouvant étre connectées 1

Contacts relais 6A , 230V

Température de fonctionnement -20°C a +85°C (jusqu'a 98%Hr)

Etanchéité IP54 (avec presse-étoupes IP65)
Dimensions 140x220x55mm
Poids 623g

INSTALLATION

INSTALLATION DE LA SPIRE

Creusez dans le sol un logement rectangulaire uniforme en suivant le tableau de dimensions correctes
selon le nombre de spires, la profondeur du logement étant de 5 cm maximum.

Introduisez le céble tressé conducteur souple de 1,5 & 2 mm2 de section, autour de l'intérieur du
rectangle jusqu'a ce que vous obteniez le nombre correct de spires (tours).

Tressez les deux extrémités saillantes du cable jusqu'aux bornes 10 et 11 du détecteur magnétique.
Versez du ciment a prise rapide dans les logements des spires, de maniére compacte et ferme afin
d'éviter qu'elles ne bougent en cas de vibrations ou de fissures dans le revétement.

EXEMPLES D’INSTALLATIONS

Tableau de dimensions Dessin 1

1x0,5 5
1,56x0,75 4
2x1 4
2,5x1,25 4
3x1,5 B
3
3
3
2
2

Detector

3,5x1,75
4x2
4,5x2,25
Br25

Tableau de dimensions Dessin

1x0,75
2x1
251126
4x2
5x2,5

Detector
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INSTALLATION DU DETECTEUR MAGNETIQUE

Fixer la partie postérieure du boitier au mur au moyen des vis et chevilles fournies. Passer les cébles
par la partie inférieure de I'appareil. Relier les cables d'alimentation aux bornes du circuit imprimé, en
suivant les indications de la plaque sérigraphiée. Refermer le couvercle de I'appareil & I'aide des vis
fournies a cet effet.

RECOMMANDATIONS

La distance entre I'une des faces de la spire et I'autre spire ou la porte doit étre d’au moins 1 metre.
La distance du cable tressé de la spire jusqu’au détecteur ne doit pas étre supérieure a dix metres.

Le cable entre la spire et le détecteur doit étre tressé d’au moins 20 tours par metre.

Le céblage de la boucle ne doit pas étre installé a proximité des cables d’alimentation.

S'il existe deux spires en fonctionnement assez proches I'une de I'autre avec leur détecteur respectif,
sélectionnez une fréquence de travail différente pour chacune d’entre elles. Il ne se produit pas ainsi
d'interférences entre elles.

Si le microinterrupteur 1 est placé sur ON, la porte se ferme automatiquement lorsque le détecteur est
enclenché depuis 15 minutes et méme si un véhicule est présent dans sa zone de détection.

Ce détecteur magnétique ne sert qu'a détecter les objets métalliques, NE LUTILISEZ PAS POUR LA
SECURITE DES PERSONNES.

Pour la détection de petits véhicules, par exemple, les motocyclettes, il est recommandé d'utiliser des
boucles de petites dimensions.

FONCTIONNEMENT

FONCTIONNEMENT DE BASE

Présence (contact commuté NO/NC (par défaut)). Le contact s'ouvre lors de la détection d’un véhicule.
Entrée (NO): se ferme au moment ol un véhicule pénétre dans la spire.

Sortie (NO): se ferme au moment ol un véhicule sort de la zone couverte par la spire.

FONCTIONNEMENT MICRORUPTEURS

lllimité OFF
Limité & 15 mn (passé ce ON délai, plus de détection réglage de la fréquence)

Fréquence normale ON
Accroissement de fréquence OFF

Remarque : La fréquence d'oscillation dépend de I'inductance de la spire.

Retard Os ON ON

Retard 2s OFF ON

Retard 5s ON OFF

Retard 10s OFF OFF
REGLAGE

Pendant le réglage (10s), les leds rouges (ERREUR) et vert (REGLAGE) restent allumées. Elles s'éteignent
lorsque le réglage est terminé. Si elles ne s'éteignent pas, elles indiquent une erreur dans le branchement
des spires, de la maniére suivante:

« Led ERREUR et REGLAGE clignotantes. Spire non branchée ou coupée en un point.

« Led ERREUR clignotante. Spire a inductance trop faible, ajoutez des spires.

« Led REGLAGE clignotante. Spire & inductance trop élevée, il y a trop de spires.

Remarque: Pendant le temps de réglage, le détecteur actionne le contact de sécurité (présence), pour
éviter d’éventuels dommages.

SENSIBILITE

I est possible de sélectionner 10 niveaux de sensibilité grace au potentiometre rotatif a 10 positions. Le
niveau O indique la sensibilité minimale, le 9 la sensibilité maximale.

Installation typique avec une spire de 2x1m.

Voiture Faible
Motocyclette Moyenne
Camion Forte
Bicyclette Forte

ANNEXE IMPORTANTE

Selon les termes de la directive européenne sur la basse tension, nous vous communiquons les conditions
suivantes:

Pour les équipements connectés en permanence, on devra intégrer au cablage un dispositif de connexion /
déconnexion facilement accessible.

Il est obligatoire d'installer cet équipement en position verticale, solidement arrimé a la structure de 'immeuble.
Cet équipement ne peut étre manipulé que par un installateur spécialisé, par des techniciens de maintenance
ou par un opérateur totalement formé a cet effet.

Le manuel d'instructions de cette installation devra toujours étre tenu a portée de I'utilisateur.

Ce détecteur a été concu pour étre utilisé pour des portes de garage et de controle d’acces. Son utilisation n'est
pas garantie dans d’autres types d'installations.

Le fabricant se réserve le droit de modifier les caractéristiques techniques des équipements sans préavis.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. déclare que le produit DMS, lorsqu'il est utilisé en conformité, satisfait aux
exigences fondamentales de I'article 3 de la Directive R&TTE 1999/5/CE, & condition qu'il soit utilisé
dans les conditions prévues.

DECLARATION DE CONFORMITE CE
Voir site Internet www.jcm-tech.com

MAGNETIC VEHICLE DETECTOR

High precision magnetic detector to which a loop is connected to detect the presence of vehicles (metal
masses) in a pre-determined area.

Main applications:

* Vehicle entry/exit control to provide access to garage doors, gates, barriers, etc.

+ Detection of vehicles near to automatic traffic light installations.

* Detection of metal masses from a pre-determined area.

TECHNICAL CHARACTERISTICS

MAGNETISCHER FAHRZEUGDETEKTOR

AuBerst praziser Magnetdetektor, an den eine Schleife angeschlossen wird, die in einem vorher besti-
mmten Bereich die Prasenz von Fahrzeugen (Metallmassen) zu erkennen gestattet.

Hauptanwendungen:

« Einfahrt-/Ausfahrtkontrolle von Fahrzeugen fiir den Zugang zu Garagentoren, Gittern, Sperren, ...

* Fahrzeugerkennung an automatischen Ampeleinrichtungen

* Metallmassenerkennung von einem vorher bestimmten Bereich aus

TECHNISCHE MERKMALE

Supply 230V ac Stromversorgung 230V ac
Consumption max. 14mA to 230V ac Verbrauch max. 14mA bis 230V ac
Oscillation frequency 40kHz to 140kHz Schwingungsfrequenz 40kHz bis 140kHz
Loop inductance 30uH to 250uH Schleifeninduktivitat 30uH bis 250uH
Possible no. of loops connected 1 Anz. anschlieBbarer Schleifen 1
Relay contacts 6A, 230V. Relaiskontakte 6A , 230V
Operating temperature -20°C to +85°C (up to 98%Hr) Betriebstemperatur -20°C bis +85°C (bis 98%Hr)
Watertightness IP54 (with glands IP65) Dichtigkeit IP54 (mit Kabeleinfiihrungsstutzen IP65)
Dimensions 140x220x55mm Abmessungen 140x220x55mm
Weight 623g Gewicht 623 g
INSTALLATION INSTALLATION
LOOP INSTALLATION SCHLEIFENINSTALLATION

* Make a rectangular chasing groove in the ground according to the table of dimensions relating to the
number of loops, the maximum depth of which must be 5cm.

Insert the flexible braided 1.5 or 2mm2 section wiring, surrounding the inside of the rectangle until the
correct no. of loops (turns) has been completed.

Braid the two outgoing ends of wiring to terminals 10 and 11 of the magnetic detector.

Fill the chasing where the loops are located with fast-drying cement in a compact and firm manner so
that they cannot be moved, either through vibrations or through the cracking of the covering itself.

EXAMPLES OF INSTALLATIONS:
Table of dimensions Diagram 1

* Am Boden eine gemaB der von der Windungsanzahl abhdngenden Abmessungstabelle gleichformige
rechteckige Vertiefung anbringen, die hchstens 5cm tief sein darf.

Biegsames verdrilltes Leiterkabel mit 1,5 oder 2mm2 Querschnitt einlegen und dabei das Innere des
Rechtecks umgeben, bis die richtige Zahl der Windungen (Umlaufe) erzielt ist.

:I)ie beiden herausstehenden Kabelenden bis zu den Klemmen 10 und 11 des Magnetdetektors verdri-

en.

Vertiefungen, in denen sich die Schleifen befinden, kompakt und fest mit Schnellzement fiillen, damit
sich diese weder durch Schwingungen noch durch Rissbildung der Abdeckung selbst bewegen kénnen.

INSTALLATIONSBEISPIELE:

1x0.5
1.5x0.75
2x1
2.5x1.25
3x1.5
3.5x1.75
4x2
4.5x2.25
5x2,5

Table of dimensions Diagram 2

Detector
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A belle 1

1x0,5
1,5x0,75
2x1
2,5x1,25
3x1,5
3,5x1,75
4x2
4,5x2,25
5x2,5

Detector
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1x0.75
2x1
25511125
4x2
EPAZ35)

I Detector
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INSTALLATION OF THE MAGNETIC DETECTOR

Fit the rear of the box to the wall using the rawlplugs and screws supplied. Pass the cables through
the bottom of the equipment. Connect the power supply cables to the terminals on the printed circuit,
following the indications engraved on the board. Fit the front of the equipment to the rear using the
screws supplied.

RECOMMENDATIONS

'tIJ'helminimum distance between any of the sides of the loop and the other loop or the door itself must
e 1 metre.

The distance of braided wiring from the loop to the detector must not exceed ten metres.

The wiring from the loop to the detector must be braided at least 20 times per metre.

The loop wiring must not be installed near to power supply cables.

In the event of two loops operating relatively close together with their respective detectors, select a

different working frequency for each one. Thus no interference will be noted.

In the event of micro-switch 1 being ON, The door will close automatically 15 minutes after the detector

has been locked, despite a vehicle remaining inside.

This magnetic detector can only be used to detect metal objects, DO NOT USE FOR PERSONAL SECU-

RITY.

For detection of small vehicles, for example, motorcycles, it is recommended to use loops of small
dimensions.

OPERATING

BASIC OPERATING

Presence (NO/NC switched contact (by default)): when a vehicle is detected the contact is opened,
activating the presence.

Entry (NO): it closes when a vehicle enters the loop.

Exit (NO): it closes when a vehicle exits the area covered by the loop.

MICRO-SWITCH OPERATING

Unlimited OFF
Limited to 15 min (after which ON time it stops detecting and adjusts the frequency)

Normal frequency ON
Increases frequency OFF

N.B.: The oscillation frequency depends on the loop inductance.

Os delay ON ON

2s delay OFF ON

5s delay ON OFF

10s delay OFF OFF
ADJUSTMENT

During the adjustment (10s), the red (ERROR) and green (ADJUSTMENT) leds remain lit. When this
time is completed, they will switch off. Where they do not switch off, this indicates a fault in the loop
connection as follows:

* ERROR and ADJUSTMENT leds flashing: loop not connected or cut at some point.

* ERROR led flashing: inductance loop too low, add loops.

* ADJUSTMENT led flashing: inductance loop too high, too many loops.

N.B.: During the adjustment time, the detector activates the security contact (presence), preventing any
damage during this time.

SENSITIVITY

10 levels of sensitivity can be selected using the 10-position rotary potentiometer. O indicates the mini-
mum sensitivity and 9 the maximum.

Typical installation with a 2x1m loop

Car Low
Motorcycle Medium
Truck High
Bicycle High

IMPORTANT APPENDIX

In compliance with the European low voltage directive, please be advised of the following requirements:
An easily accessible connection / disconnection device must be fitted to the wiring for permanently
connected equipment.

This equipment must be installed in a vertical position and firmly fitted to the building structure.

This equipment can only be handled by a specialist fitter, by his maintenance staff or by a suitably
trained operator.

The instructions for using this equipment must remain in the possession of the user.

This detector is designed for use on garage doors and for access control. Its use is not guaranteed for
any other type of application.

The manufacturer reserves the right to modify equipment specifications without prior notice.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. declares herewith that the product DMS complies with the relevant funda-
mental requirements as per Article 3 of the R&TTE Directive 1999/5/EG, insofar as the product is used
correctly.

CE DECLARATION OF CONFORMITY
See website www.jcm-tech.com

1x0,75
2x1
2,5x1,25
4x2
525

Detector
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INSTALLATION DES MAGNETDETEKTORS

Gehauseriickseite unter Verwendung der mitgelieferten Dlbel und Schrauben an der Wand befestigen.
Kabel unten durch das Gerét filhren. Stromversorgungskabel an die Klemmen der gedruckten Schaltung
anschlieBen und dabei den Anweisungen des Siebdrucks auf der Platine folgen. Stirnseite des Gerats mit
den hierfir mitgelieferten Schrauben an der Riickseite befestigen.

EMPFEHLUNGEN

Der Abstand zwischen jeder beliebigen Stirnseite der einen und der anderen Schleife oder der Tiir selbst
darf hochstens einen Meter betragen.

Der Abstand des verdrillten Kabels von der Schleife bis zum Detektor darf hochstens zehn Meter betragen.
Das Kabel von der Schleife zum Detektor muss wenigstens 20 Drehungen pro Meter verdrillt sein.

Die Verkabelung der Schleife darf nicht in der Nahe der Stromversorgungskabel installiert sein.

Sollten zwei Schleifen ziemlich nahe an ihren jeweiligen Detektoren arbeiten, fiir jede eine andere
Arbeitsfrequenz wahlen. Auf diese Weise entstehen keine Interferenzen.

Steht der Mikroschalter 1 auf ON, schlieBt die Tlr automatisch beim Ablauf des 15-Minuten-Zeitraums
der Einrastung des Detektors, auch wenn sich ein Fahrzeug darin befindet.

Dieser Magnetdetektor dient nur zur Erkennung von Metallgegenstanden; NICHT ZUR PERSONENSI-
CHERHEIT VERWENDEN.

Fur Entdeckung kleiner Fahrzeuge, zum Beispiel, Motorrader, wird es empfohlen, Schleifen kleiner
Dimensionen zu verwenden.

BETRIEB
GRUNDLEGENDER BETRIEB

Préasenz (umgeschalteter Kontakt NO/NC (voreingestellt)): bei der Erkennung eines Fahrzeugs 6ffnet sich
der Kontakt und aktiviert die Prasenz.

Eingang (NO): schlieBt sich, sobald ein Fahrzeug in die Schleife kommt.
Ausgang (NO): schlieBt sich, sobald ein Fahrzeug aus dem von der Schleife abgedeckten Bereich fahrt.

MIKROSCHALTERBETRIEB

unbegrenzt OFF
Auf 15min begrenzt (nach deren ON Ablauf er zu erkennen aufhort und die Frequenz abgleicht)

Normalfrequenz ON
Erhoht Frequenz OFF

Anmerkung: Die Schwingungsfrequenz hangt von der Schleifeninduktivitat ab.

Verzogerung Os ON ON

Verzogerung 2s OFF ON

Verzogerung 5s ON OFF

Verzogerung 10s OFF OFF
ABGLEICH

Beim Abgleich (10s) bleiben die rote (FEHLER) und griine LED (ABGLEICH) erleuchtet. Nach deren

Beendigung erloschen sie. Gehen sie nicht aus, weist dies folgendermaBen auf irgendeinen Fehler im

Schleifenanschluss hin:

* FEHLER- und ABGLEICH-LED blinken: Schleife nicht angeschlossen oder an irgendeiner Stelle unter-
brochen.

* FEHLER-LED blinkt: Schleife mit zu niedriger Induktivitat, Windungen hinzufiigen.

* ABGLEICH-LED blinkt: Schleife mit zu hoher Induktivitat, zu viele Windungen.

Anmerkung: Bei der Abgleichzeit betétigt der Detektor den Sicherheitskontakt (Prasenz) und beugt

dadurch in dieser Zeit moglichen Schaden vor:

EMPFINDLICHKEIT

Mit Hilfe des 10-Stellungs-Drehpotentiometers stehen zehn anwéhlbare Empfindlichkeitsstufen zur Verfi-
gung. 0 gibt die Mindestempfindlichkeit und 9 die Hochstempfindlichkeit an.

Typische Installation mit 2x1m Schleife

Pkw Niedrig
Motorrad Mittel
Lkw Hoch
Fahrrad Hoch

WICHTIGER ANHANG

GemaB der européischen Niederspannungsrichtlinie informieren wir Sie iiber folgende Voraussetzungen:

« Fiir standig angeschlossene Gerate ist in die Verkabelung eine leicht zugéngliche Ein- / Ausschaltvorri-
chtung aufzunehmen.

« Dieses Gerat ist unbedingt in vertikaler Position und gut an der Gebaudestruktur befestigt zu installieren.

« Dieses Gerat darf nur von einem Fachinstallateur, Ihrem Wartungspersonal oder einem vorschriftsmaBig
geschulten Arbeiter gehandhabt werden.

» Die Gebrauchsanweisung dieses Gerats muss sich stets im Besitz des Benutzers befinden.

+ Dieses Gerat ist zum Gebrauch an Garagentoren und Zugangskontrollen bestimmt. Sein Gebrauch fiir
jegliche sonstigen Anwendungen ist nicht gewahrleistet.

« Der Hersteller behalt sich das Recht vor, die Geratespezifikationen ohne Vorankiindigung zu andern.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. erklart, daB das nachfolgend bezeichnete Produkt DMS bei bestimmungsge-

maBer Verwendung den grundlegenden Anforderungen geméaB Arkitel 3 der R&TTE-Richtlinie 1999/5/EG

entspricht, insofern als das Produkt richtig benutzt wird.

EG-KONFORMITATSERKLARUNG
Siehe Webseite web www.jcm-tech.com

27/01/2010 13:52:02
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RILEVATORE MAGNETICO DI VEICOLI

Rilevatore magnetico di gran precisione, al quale si collega una spira che consente di rilevare la presenza
di veicoli (masse metalliche) in una area prestabilita.

Principali applicazioni:

« Controllo delle entrate e delle uscite di veicoli per accesso a porte di garage, cancelli, barriere, ecc.

« Rilevamento di veicoli nelle prossimita di installazioni di semafori automatici.

* Rilevamento di masse metalliche in una area prestabilita.
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DESCRIZIONE DELLA PLACCA BASE
BESCHRIJVING VAN DE MOEDERPLAAT
DESCRICAO DA PLACA BASE

NEPIFPA®H THZ MAAKAZ BAZHZ
1 Linea 230V ac 5 Presenza aperto NA 9 Uscita NA
230V ac Open presentie NA Uitgang NA
Linha 230V ac Presenca aberto NA Saida NA
pappn 230V ac Avoixt mapoucia NA ‘E¢odog NA
2 Linea 230V ac 6 Entrata NA 10Spira
230V ac Ingang NA Winding
Linha 230V ac Entrada NA Espiral
Mpappn 230V ac Eioodog NA meipwya
3 Presenza comune 7 Entrata NA 11 Spira
Algemene presentie Indgang NA Winding
Presenga comum Entrada NA Espiral
Koivh mapouaia Eioodog NA Imeipwya
4 Presenza chiuso NC 8 Uscita NA
Gesloten presentie NC Uitgang NA
Presenca fechado NC Saida NA
Kheiot apouaia NC ‘E¢odog NA

ceE X’

Mas informacién en www.jcm-tech.com
For further information see www.jcm-tech.com
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MAGNETISCHE VOERTUIGDETECTOR

Magnetische hoge precisiedetector waaraan een winding wordt verbonden die toelaat om de aanwezigheid
van voertuigen (metalen voorwerpen) op te sporen in een vooraf bepaalde zone.

Voornaamste toepassingen:

+ Controle van voertuigen aan de inrit/uitrit van garagepoorten, toegangshekken, slagbomen, ...

* Opsporing van voertuigen bij automatische verkeerslichten.

« Opsporing van voertuigen voor een bepaalde zone.

DETECTOR MAGNETICO DE VEiCULOS

Detector magnético de grande precisao ao qual se conecta uma espiral que permite detectar a presenca
de veiculos (massas metalicas) numa éarea pré-determinada.

Principais aplicacdes:

+ Controlo de entradas/saidas de veiculos para dar acesso a portas de garagem, cancelas, barreiras, etc.
« Detecgéo de veiculos cerca de instalagoes de seméforos automaticos.

« Detecgéo de massas metélicas desde uma éarea pré-determinada.

MAFNHTIKOZ ANIXNEYTHZ OXHMATQN

MayvnTikég avixveutg peyaAng akpielag oTov ommoio cuvdéetal éva oTeipapa TIou EMITPETEN TV aviXVeuon Trapouaiag
OXNHATWVY (ETAAIKWY PadWv) OE pia GUYKEKPIEVR Jwvn.

INUaVTIKOTEPES EQUPHOVES:

+ 'EAeyxog €1068wv /6563wy oxnuatwv yia Tpoopaon oe TOPTEG yKapAl, KayKEAGTIOPTES, PPAKTES, ..

+ Avixveuon oxnudarwv TANGiov yKATAOTACEWY QUTOUATWY QWTEIVLV ONHATOSOTWY.

+ Avixveuon Twv HETaAIKWV pagiv aTmé pia mpokabopiopévn Jovn.

CARATTERISTICHE TECNICHE TECHNISCHE KENMERKEN CARACTERISTICAS TECNICAS TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA
230V ac Voeding 230V ac Alimentacao 230V ac Tpogodoman 230VAC
Consumo max. 14mA a 230V ac Verbruik max. 18mA tot 230V ac Consumo max. 18mA a 230V ac Karavahwon 18mA €wg 230V ac
Frequenza di oscillazione Da 40 kHz a 140 kHz Trillingsfrequentie 40kHz tot 140kHz Frequéncia de oscilagao 40kHz a 140kHz ZuxvotnTa TaAQVIROoEWS 40 kHz éwg 140 kHz
Induttanza spira Da 30 uH a 250 uH Wisselstroomweerstand winding 30uH tot 250uH Inductancia da espiral 30uH a 250uH Emaywyr oTeipwpatog 30 mH éwg 250 mH
Num. spire collegabili 1 Aantal aansluitbare windingen 1 N° espirais conectaveis 1 N° ouvBedepEvWY OTTEIPAPATWV 1
Contatti relé 6 A, 230V Relais contacten 6A , 230V Contactos relés 6A , 230V Emagég peAé 6A, 230V
Temperatura di funzionamento Da -20°C a +85°C (fino a 98% u.r.) Bedrijfstemperatuur -20°C tot +85°C (tot 98%Hr) Temperatura de funcionamento -20°C a +85°C (até 98%Hr) Oeppokpaaia Aermoupyiag - 20°C éwg + 85°C (uypaaia péxpl 98% HR)
Tenuta stagna IP54 (con premistoppa IP65) Waterdichtheid IP54 (met drukpers es IP65) Estanqueidade IP54 (com prensa-estopas IP65) ZreyavomnTa 1P54 (e o@payiopa kaAwdiou IP65)
Dimensioni 140 x 220 x 55 mm Afmetingen 140x220x55mm Dimensoes 140x220x55mm AiaoTdoeig 140x220x55 mm
Peso 623 g. Gewicht 623grs Peso 623gr Bdpog 623 grs
INSTALLAZIONE INSTALLATIE INSTALA(}AO EFKATAZTAZH

INSTALLAZIONE DELLA SPIRA

Realizzare una scanalatura uniforme nel suolo, di forma rettangolare, secondo le dimensioni indicate
nell'apposita tabella relazionata con il numero di spire, la cui profondita massima dovra essere di 5 cm.
Introdurre il cavo conduttore flessibile intrecciato da 1,5 0 2 mm di sezione, circondando I'interno del
rettangolo fino a completare il numero corretto di spire (giri).

Intrecciare le due estremita uscenti del cavo fino ai morsetti 10 e 11 del rilevatore magnetico.
Riempire con cemento rapido le scanalature dove si trovano le spire, in maniera compatta e rigida, allo
scopo di impedire qualsiasi movimento delle stesse, sia a causa di vibrazioni sia per crepe dello stesso
rivestimento.

ESEMPI DI INSTALLAZIONI:
Tabella de dimensioni Disegno 1

1x0,5 5]
1,5x0,75 4
2x1 4
2,5x1,25 4
3x1,5 3
3
3
3
2
2

Detector

3,5x1,75
4x2
4,5x2,25
5x2,5

Tabella de dimensioni Disegno

1x0,75 3 ‘

2x1 3 H

2,5x1,25 3

4x2 3

5%2,5 2 o Detector

INSTALLAZIONE DEL RILEVATORE MAGNETICO

Fissare la parte posteriore della cassa alla parete, utilizzando i tasselli e le viti di cui & dotata. Pas-
sare i cavi attraverso la parte inferiore dell’apparecchio. Connettere i cavi dell’alimentazione ai morsetti
del circuito stampato, seguendo le indicazioni contenute nella serigrafia della placca. Fissare il frontale
dell’apparecchio alla parte posteriore, per mezzo delle viti appositamente fornite.

RACCOMANDAZIONI

La distanza tra una qualsiasi delle facce della spira e I'altra spira o la stessa porta deve essere di un
minimo di 1 metro.

La distanza del cavo intrecciato dalla spira fino al rilevatore non deve superare i dieci metri.

Il cavo dalla spira al rilevatore dovra essere intrecciato almeno 20 giri per ogni metro.

Il cablaggio del laccio non deve essere installato nelle vicinanze di cavi di alimentazione.

Nel caso in cui operino due spire abbastanza vicine con i loro rispettivi rilevatori, si rendera necessario
selezionare una frequenza di lavoro diversa per ciascuno di essi, in maniera tale da evitare le interfe-
renze.

Nel caso in cui il microinterruttore 1 si trovi in posizione ON, la porta si chiudera in forma automatica
al termine del periodo di 15 minuti dopo essere stato attivato il rilevatore, anche qualora il veicolo vi
sia rimasto all'interno.

Questo rilevatore magnetico serve solo a rilevare degli oggetti metallici, NON DEVE ESSERE UTILIZ-
ZATO PER LA SICUREZZA DI PERSONE.

Per la rivelazione di veicoli piccoli, per esempio, le motociclette, & raccomandato d'utilizzare le spire de
dimensioni piccole.

FUNZIONAMENTO
FUNZIONAMENTO DI BASE

Presenza (contatto commutato NO/NC (per default)): al momento di rilevare un veicolo, si apre il contatto
che attiva la presenza.

Entrata (NO): si chiude nel momento in cui un veicolo entra nella spira.
Uscita (NO): si chiude nel momento in cui un veicolo esce dall’area coperta dalla spira.

FUNZIONAMENTO MICROINTERRUTTORI

Illimitato OFF
Limitato a 15 min. (trascorsi ON i quali smette di rilevare e regola la frequenza)

Frequenza normale ON
Incrementa frequenza OFF

Nota: La frequenza di oscillazione dipende dall'induttanza della spira.

Ritardo 0 s ON ON

Ritardo 2 s OFF ON

Ritardo 5 s ON OFF

Ritardo 10 s OFF OFF
REGOLAZIONE

Durante la regolazione (10 s) rimarranno accese le spie rossa (ERRORE) e verde (REGOLAZIONE). Una
volta terminata, si spegneranno. Se non si spengono, cid viene ad indicare un errore nella connessione
delle spire, nella seguente forma:

* Spia ERRORE e REGOLAZIONE intermittenti: spira non connessa o tagliata in qualche punto.

* Spia ERRORE intermittente: spira di induttanza troppo bassa, aggiungere spire.

« Spia REGOLAZIONE intermittente: spira di induttanza troppo alta, ci sono troppe spire.

Nota: durante il tempo di regolazione, il rilevatore aziona il contatto di sicurezza (presenza), evitando
eventuali danni durante questo lasso di tempo.

SENSIBILITA

Vi sono 10 livelli di sensibilita selezionabili per mezzo del potenziometro rotatorio a 10 posizioni. Lo O
indica la sensibilita minima e il 9 quella massima.

Installazione tipica con spirada2 x 1 m

Automobile Bassa
Motocicletta Media
Camion Alta
Bicicletta Alta

ALLEGATO IMPORTANTE

In adempimento alla direttiva europea di bassa tensione, vi informiamo dei seguenti requisiti:

* Per apparecchi connessi permanentemente, si rendera necessario aggiungere al cablaggio un disposi-
tivo de connessione / sconnessione facilmente accessibile.

« E obbligatorio installare questo apparecchio in posizione verticale e fermamente fissato alla struttura
dell’edificio.

* Questo apparecchio puo essere manipolato solo da un installatore specializzato, dal suo personale
addetto alla manutenzione o da un operaio convenientemente istruito.

« Listruzione d’uso di questo apparecchio dovra essere sempre in possesso dell’utente.

* Questo rilevatore & destinato ad essere usato in porte di garage e controllo di accesso. Non e garantito
il suo uso per qualsiasi altro genere di applicazioni.

« |l fabbricante si riserva il diritto di cambiare le specificazioni degli apparecchi senza previo avviso.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. dichiara che il prodotto DMS, nella destinazione d’uso prevista, & conforme

ai requisiti fondamentali di cui all'articolo 3 della Direttiva R&TTE 1999/5/CEE, purché I'uso sia come

previsto.

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE
Vedi pagina web www.jcm-tech.com

INSTALLATIE VAN DE WINDING

* Maak een gelijkmatige vierkante gleuf in de grond volgens de afmetingen van het aantal windingen, de
diepte van de gleuf mag meer zijn dan 5 cm.

Breng gevlechte kabel van 1,5 of 2 mm?2 in de gleuf in, door de binnenzijde van het vierkant te omringen
totdat het correcte aantal windingen (omwentelingen) wordt bekomen.

Vlecht de twee uitstekende uiteinden van de kabel tot de poolklemmen 10 en 11 van de magnetische
detector.

Vul de gleuven op met snelcement waar de windingen zijn aangebracht, op een compacte en stevige
manier, om eventuele beweging van de windingen te voorkomen, door trillingen of barsten van de
deklaag.

INSTALLATIEVOORBEELDEN:
Tabel met afmetingen Tekening 1

1x0,5 5
1,56x0,75 4
2x1 4
2,5x1,25 4
3x1,5 B
3
3
3
2
2

Detector

3,5x1,75
4x2
4,5x2,25
Br25

Tabel met afmetingen Tekening

1x0,75
2x1
251126
4x2
5x2,5

N WWwww

INSTALLATIE VAN DE MAGNETISCHE DETECTOR

Maak de achterwand van de doos aan de muur vast door middel van de bijgeleverde pluggen en schroeven.
Breng de kabels via de onderzijde van het apparaat binnen. Sluit de voedingskabels aan de klemmen van
het voorgedrukte circuit aan door de instructies van de serigrafie op de printplaat op te volgen. Maak de
voorzijde van het toestel aan de achterwand vast met de daarvoor meegeleverde schroeven.

AANBEVELINGEN

De afstand tussen de voorkant van de windingen of de deur moet minstens 1 meter zijn.

De afstand van de gevlechte kabel vanaf de winding tot de detector mag niet hoger zijn dan tien meter.
De kabel van de winding tot de detector moet met minstens 20 omwentelingen per meter gevlecht zijn.
De verbindingskabels mogen niet worden geinstalleerd dichtbij voedingskabels.

In geval twee windingen redelijk dichtbij werken met hun respectieve dectectoren, kies dan een vers-
chillende werkfrequentie. Op die manier worden ze niet onderling gestoord.

In geval de microschakelaar 1 op ON staat, zal de deur automatisch sluiten nadat de detector 15
minuten ingesloten staat, ook al staat er een voertuig voor de detector.

Deze magnetische detector dient alleen voor metalen voorwerpen op de sporen, NIET GEBRUIKEN
VOOR DE VEILIGHEID VAN PERSONEN.

WERKING
BASISWERKING

Aanwezigheid (schakelaar NO/NC (standaard)): wanneer een voertuig wordt gedetecteerd dan wordt het
contact geactiveerd.

Ingang (NO): wordt gesloten wanneer het voertuig voorbij de winding passeert.

Uitgang (NO): wordt gesloten wanneer een voertuig voorbij de zone, gecontroleerd door de winding,
passeert.

WERKING VAN DE MICROSCHAKELAARS

Onbeperkt OFF
Beperkt tot 15 min (na deze ON periode stopt hij met opsporen en past de frequentie aan)

Normale frequentie ON
Verhoogt de frequentie OFF

Noot: De trillingsfrequentie hangt af van de wisselstroomweerstand van de winding.

Vertraging Os ON ON

Vertraging 2s OFF ON

Vertraging 5s ON OFF

Vertraging 10s OFF OFF
AFSTELLING

Tijdens de afstelling (10s) blijven de rode (ERROR) en groene (AFSTELLING) leds branden. Eenmaal
ingesteld zullen de leds doven. Indien ze niet doven zal er een foutmelding in de aansluiting van de win-
dingen worden aangeduid en dit op de volgende manier:

* Knipperende ERROR en AFSTELLING leds: winding niet aangesloten of verbroken.

* Knipperende ERROR led: winding met een te lage wisselstroomweerstand, voeg windingen toe.

* Knipperende AFSTELLING led: winding met een te hoge wisselstroomweerstand, er zijn te veel windingen.
Noot: Tijdens de afstellingstijd zal de detector het veiligheidscontact (presentie) in werking stelling en zal
z0 mogelijke schade vermijden.

GEVOELIGHEID

Er bestaan 10 gevoeligheidsniveaus die kunnen worden ingesteld door middel van de draaiende potentio-
meter die over 10 posities beschikt. O duidt de minimumgevoeligheid aan en 9 de maximum.
Typsiche installatie met winding van 2x1m.

Auto Laag
Motorfiets Middelmatig
Vrachtwagen Hoog
Fiets Hoog

BELANGRIJKE BIJLAGE

Ter nakoming van de Europese normen van laagspanning stellen wij u op de hoogte van de volgende
vereisten:

Voor installaties die ononderbroken zijn aangesloten, moet er een gemakkelijk toegankelijke aansluiting
/ ontkoppeling in de bekabeling worden aangebracht.

Deze apparatuur mag enkel worden geinstalleerd in verticale positie en dient stevig worden vastgema-
akt aan het gebouw.

Deze apparatuur dient worden gemanipuleerd door een gespecialiseerde installateur, door het onder-
houdspersoneel of door een degelijk opgeleide operator.

De gebruiksaanwijzing van deze apparatuur dient steeds in het bezit te blijven van de gebruiker.

Deze detector is bestemd voor gebruik in garages en toegangscontrole. Zijn gebruik voor andere toepas-
singen wordt niet gegarandeerd.

De fabrikant behoudt het recht om omschrijvingen van de uitrusting te veranderen zonder voorafgaand
bericht.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. verklaart hierbij dat het product DMS bij correcte toepassing voldoet aan de
fundamentele voorwaarden genoemd in Artikel 3 van de R&TTE Richtlijn 1999/5/EG, voorwaarde dat
het gebruik als gepland.

CONFORMITEITSVERKLARING EU

Zie webpagina www.jcm-tech.com

INSTALAGCAO DA ESPIRAL

* Abrir um sulco uniforme no solo de forma rectangular de acordo com a tabela de dimensées relaciona-
das com o niimero de espirais, cuja profundidade méaxima devera ser de 5¢cm.

Introduzir o cabo condutor flexivel entrangado de 1,5 ou 2mm2 de secgéo, rodeando o interior do
rectangulo até completar o n° correcto de espirais (voltas).

Entrancar as duas pontas nuas dos cabos até aos bornes 10 e 11 do detector magnético.

Encher com cimento réapido os sulcos onde se encontram situadas as espirais, de forma compacta e
firme, de maneira a que nao seja possivel nenhum movimento das mesmas, por vibracdes ou brechas
no proprio revestimento.

EXEMPLOS DE INSTALAGOES:
Tabela de dimensoes Desenho 1

ETFKATAZTAZH TOY ZMEIPOMATOZ

Kavere pia opoiopopgn oxiopi oTo TaTwpa ot opBoywvio oxfua avaoya pe Tov Trivaka Twy SIAoTACEWY Kal OF
GUVAPTNON HE TOV apIBUO TwV OTIEIPAPATWY, OXION TG oToiag To péyiaTo BaBog Ba Tpémel va eival 5 cm.

EigdyeTe 10 e0KapTTo KaAWSI0 aywyd Topng, €ite 1,5 1} 2 mm2, TepIBAMOVTAG To ETWTEPIKG TOU 0pBoywVIOU PEXPI TIOU
Va1 GUPTIANPGICETE TOV GWOTO apIBHO TwV GTIEIPWV (BOATGV).

TAEGTe Ta 2 €GepyOpeva dkpa Tou Kahwdiou pép! Toug TTOAoUG 10 Kai 11 Tou HayvnTIKOU aviXveuTr.

TepioTe pe To1pévTO TaXEiag TASEWS TIG OXIoPEG OTToU BpioKovTal Ta OTEIpdpaTd, He TPOTIO OTABEPG Kal GUPTIQYES,
£101 TTOU va pnv eivar duvar kapia perakivnan autwy, €ite amo Tig SOVATEIS, 1} amd eLQAVIoN pwYHWY TG idiag g
emkaAuyng.

MAPAAEITMATA EFTKATAZTAZEQN:

Mivakag SlaoTdocwy Zxédio 1

1x0,5 & 1x0,5 &
1,5x0,75 4 . 15%0,75 4 .
2x1 4 2x1 4
2,5x1,25 4 25x125 4
3x 1’5 3 B Detector 3x 1.5 3 B Detector
3,5x1,75 3 35x175 3 \
4x2 3 4x2 3
4,5x2,25 3 45x225 3
Ep2NE] 2 5x25 2
Tabela de dimensdes Desenho 2 Mivakag SlaoTdoewv Ixédio 2

1x0,75
2x1
257125
4x2
5x2,5

Detector

N WWwww

1x0,75
2x1
25x1,25
4x2
5x25

Detector

N oW w w

INSTALACAO DO DETECTOR MAGNETICO

Fixar a parte posterior da caixa a parede utilizando os tacos e os parafusos fornecidos. Passar os cabos
pela parte inferior do equipamento. Conectar os cabos de alimentacéo aos bornes do circuito impresso,
seguindo as indicacdes gravadas na placa. Fixar a parte frontal do equipamento & parte posterior com os
parafusos fornecidos para o efeito.

RECOMENDAGOES

* A distancia entre qualquer das faces da espiral e a outra espiral ou a prépria porta deve ser, como
minimo, de 1 metro.

A distancia do cabo entrancado desde a espiral ao detector ndo deve exceder os dez metros.

0 cabo desde a espiral ao detector deverd estar entrangado pelo menos 20 voltas por metro.

0 cabo do lago ndo deveréa estar instalado préximo de cabos de alimentacao.

No caso de que trabalhem duas espirais bastante juntas com os seus respectivos detectores, selec-
cionar uma frequéncia de trabalho diferente para cada um. Desta forma evitar-se-ao as interferéncias
mutuas.

No caso de que o micro-interruptor 1 se encontre na posicao ON, a porta fechar-se-a automaticamente
ao finalizar o periodo de 15 minutos de encravamento do detector, mesmo que permaneca um veiculo
no mesmo.

Este detector magnético serve apenas para detectar objectos metalicos, NAO UTILIZAR PARA A SEGU-
RANCA DE PESSOAS.

FUNCIONAMENTO

FUNCIONAMENTO BASICO

Presenca (contacto comutado NO/NC (por defeito)): ao detectar um veiculo abre-se o contacto activando
a presenca.

Entrada (NO): fecha-se no momento em que um veiculo entra na espiral.

Safda (NO): fecha-se no momento em que um veiculo sai da area coberta pela espiral.

FUNCIONAMENTO DOS MICRO-INTERRUPTORES

llimitado OFF
Limitado a 15min (transcorridos ON os quais deixa de detectar e ajusta a frequéncia)

Frequéncia normal ON
Incremento de frequéncia OFF

Nota: A frequéncia de oscilagao depende da inductéancia da espiral.

Retardo Os ON ON

Retardo 2s OFF ON

Retardo 5s ON OFF

Retardo 10s OFF OFF
AJUSTE

Durante o ajuste (10s) permanecerao acesos os leds vermelho (ERRO) e verde (AJUSTE). Finalizado o
ajuste, os leds apagar-se-a0. Se os leds nao se apagam, tal indica a existéncia de alguma falha na conexao
das espirais, da seguinte maneira:

* Led ERROR e AJUSTE intermitentes: espiral ndo conectada ou cortada nalgum ponto.

* Led ERROR intermitente: espiral de inductancia demasiado baixa, acrescentar espirais.

* Led AJUSTE intermitente: espiral de inductancia demasiado alta, sobram espirais.

Nota: Durante o tempo de ajuste, o detector acciona o contacto de seguranca (presenca), evitando pos-
siveis danos durante este tempo.

SENSIBILIDADE

Existem 10 niveis de sensibilidade seleccionaveis por meio do potenciémetro rotativo de 10 posicées. O
0 indica a sensibilidade minima, e 0 9 a maxima.

Instalacéo tipica com espiral de 2x1m.

Automével Baixa
Motocicleta Média
Camiao Alta
Bicicleta Alta

ANEXO IMPORTANTE

No cumprimento da directiva europeia de baixa tensao, informamos o usuério deste produto sobre os
seguintes requisitos:

Para equipamentos conectados permanentemente devera incorporar-se aos cabos um dispositivo de
conexao / desconexdo facilmente acessivel.

E obrigatério instalar este equipamento na posicao vertical, e firmemente fixo a estrutura do edificio.
Este equipamento s6 pode ser manipulado por um instalador especializado, pelo seu pessoal de manu-
tengéo ou por um operador convenientemente instruido.

As instrucdes de uso deste equipamento devera permanecer sempre na posse do usuario.

Este detector estd destinado para ser utilizado em portas de garagem e em sistemas de controlo de
acesso. Nao esta por tanto garantido o seu uso para qualquer outro tipo de aplicacdes.

« O fabricante reserva-se o direito a modificar as instrucdes dos equipamentos sem aviso prévio.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. declara que o produto DMS, quando utilizado de forma adequada, corris-
ponde aos requisitos basicos conforme o art.® 3 da Directiva R&TTE 1999/5/CE, desde que a utilizagéo
é como o planejado.

DECLARAGAO DE CONFORMIDADE CE

Veja www.jcm-tech.com

ErKATAZTAZH MAFNHTIKOY ANIXNEYTH

ZTEPEROTE TO THOW PEPOG TOU KIBWTiou aTov ToiX0 XpnalpoTolwvTag Ta Tapexdpeva ouma kal Tig Bideg. Mepaote Ta
KaA@31a aTrd To KATW PEPOG TG CUTKEUNG. ZUVOEDTE Ta KAAWSIA TPOPOBOTiaG GTOUG TIOAOUG TOU TUTIWHEVOU KUKAWHATOG,
akohouBwvrag Tig evdeitelg TG petatotutriag Tng TAGKAG. XTEPEWTTE TO PTIPOCTIVO PEPOG TNG BIATAGNG OTO TTioW PEPOS e
TIG TIAPEXOPEVEG TTPOG TOUTOU Bideg.

ZYITAZEIX

» H amoaTaon peragy olwvdATIoTE Mo TIG TAEUPES TOU OTIEIPANATOG KAl TOU GAAOU OTTEIPANATOG, f TG iBIag TG TTOpTag
Ba mpéel va eival TOuAdyioTov 1 péTpou.

H amoaTaon Tou TAeypévou kahwdiou amo To oTrEipwua PEXPI Tov avixveuT Sev Ba Tpémel va uTreppei Ta déka péTpa.
To kaAwdlo amo To oTEipwHa Tou avixveuTd) Ba Tpémel va eival TAeyHEVO o€ TouAdyIaTov 20 BOATEG avdl PETpO.

H kahwdiwan Tou kopdoviol Sev Ba TPETE! va eival eykareaTuévo TAnaiov kaAwdiwy Tpopodotang.

Te TEPITITWON TIOU vl Evepyd SUO OTIEIPWHATA APKETG KOVTA JE TOUG QVTIOTOIXOUG QVIXVEUTEG TOUG, ETTIAEETE piat
SlagopeTIKi ouXveTnTa £pyaaiag yia 1o kabe éva. Me auté To TpoTro Sev Ba TapepBarovral.

e TepiTTLOT) TTOU EXETE Tov pIKpO-lakoTrTn 1 oty Béan ON, n BUpa Ba kAeivel auTopaTwg HOAIG TEAEIWTE N TiEpiodog
Twv 15 ATV aTm6 10 TTOU SIATTEPATTNKE O AVIKVEUTAG, AV Kall EXEI PEIVET éva OXNHA O€ QUTOV.

O Tapdv payvnTIkeG QVIXVEUTAG XPNOIUEUEl Hovaxa yia v avixveuon MeTaAMKGv avrikeipévay, NA MHN
XPHZIMOMOIEITAI TIA THN AZOAAEIA ANOPQIQN.

AEITOYPTIA

BAZIKH AEITOYPTIA

Mapouaia (peraywyn emagrg NO/NC (umé apadoxn)): HOAIG avixvedoer éva dxnua, avoivel n EMaQr evepyoTIoIVTag
v Tapouaia.

Eioodog (NO): kheivel v aTiyur Trou éva dxnpa JTraiver oTnv {vn Tou OTIEIPANATOG.

'E¢0dog (NO): KAeiver Tv aTiypn Tou éva 6xnua Byaivel amé tnv mrepioxr TNV KAAUTITOPEVN aTTd To GTTEipapaL.

AEITOYPTIA TQON MIKPO-AIAKOMTON

ATEPIGPIOTOG OFF
Mepiopiapévog o€ 15 AeTrd (WONIG ON Trepdoouv dev avixveUe! ia, aAAG TTPOTapPGE! TV GUXVOTNTa)

Kavovikr ougvoma ON
Augaver mv ouyvomTa OFF
Znpeiwan: H ouxvetnTa TaAaviwang e§aptdral armé Ty aywyIudTnTa ToU OTIEIPANATOS.

EmBpaduvon 0s ON ON

EmBpaduvon 2s OFF ON

EmBpaduvon 5s ON OFF

EmBpdaduvan 10s OFF OFF
EYOYrPAMMIZH

Karé mv diapkeia mg eubuypdppiong (10 s) Ba Tapapeivouv avappéveg or 5iodo1 EKTTOTTAG GuTog N KOkKIv (XPAAMA)

Kkar mpdoivn (PYOMIZH). AgoU TeAeiwoel, Ba ofrioouv. Edv Sev offigouv, Téte autd pag Seixvel kamola BAABN otnv

0UVBEDN TwV OTIEIPAPATWY, WE TOV akéAouBo TpéTTo:

+ AvavaBoaBrivouv o1 diodor ekmopTric gwrdg TPAAMA kai PYOMIZH: un ouvdedepévo oTreipapa, f koppévn e kamoio
onpeio.

+ AvavaBooprvel n diodog ekmmoptg pwtog ZPAAMA : n emaywyikr oTreipa ival ToA xaunAr, TpooBEaTe oTelpdpara.

+ Av avaBooBrivel n 6iodog ekmopmmg gwrog PYOMIZH : n emaywyiki omeipa eival oA uynAr, mepiooedouv
omelpdpara.

Inueiwon: Karé m Oidpkela TG €uBUYPAPPIONG, O QVIXVEUTAG evepyotrolel TV emagr acgakeiag (Tapouaia),

amogelyovrag mlavég BAGReS kard autd To xpoviké SidoTnia.

EYAIZOHZIA

Yméipxouv 10 emimeda euaiaBnaiag Tou emAEyovTal Sia PEow Tou TIEPIOTPOPIKOU TTOTEVAIOPETPOU Twv 10 BécEwy. To 0
deixvel TV eAdyIoT €uaioBnaia kai 10 9 TV péyiaT.

TumikA eykaraoTaon pe omeipapa Twv 2x1 m.

AuTokiviTo Xapnh
MorogikAéta Méon
Gopmyd Yynii
ModrAato Yynii
ZHMANTIKO ENOETO

Ze auoTnpr Tpnan T Eupwaikrg Odnyiag mepi xapnArg 1aong, oag mAnpogopoUE yia Ta akéAouba mpoamaitolpeva:
Ta ouvdedepéveg poviwg ouokevés Ba Tpémel va eloayBei oty kahwdiwon pia edkoda mpooBaaiun didragn
o0vdeang / amooUvdeang.

Eival utioxpewTIko To va yKaTaoTAGETE TV TIapoUca GUTKeUN O€ kABeT BEN kal aTaBepa aTepewpévn OTNV Sopr Tou
KTIpiou.

Tnv TapoUoa GUOKEUN PTTOPET Va XEIPIOTE £vag EEIBIKEUNEVOS EYKATAOTATNG, 1} TO TPOCWTTIKG GUVTApNONG, 1 évag
XEIPIOTAG TIOU £XEl EKTICNBEUTEl TWOTAL.

O1 0dnyieg XproEWS AUTAG TNG GUCKEUNG Bl TTPETTEI TTAVTOTE VI TIAPAPEVOUV GTNV KATOXT Tou XPROTN.

O mapév avixveuTig eival TPOOPICHEVOG yia Xprian Ot TTOPTEG yKapad kar eAéyxou Tpoaaong. Aev eyyudral n xpAon
TOU YIat OTTOI08ATIOTE AANO EiBOG EQUIPHOYWV.

+ O karaokeuaoThg Siampei 10 Sikaiwpa Tou va aAAGEe! TIG TEXVIKEG TTPOBIAYPAPES TwV GUCKEUWMY Xwpig TTpogIdoTroinan.

JCM TECHNOLOGIES, S.A. dnAwvel 611 1o Tpoidv DMS eival oUpguvo Tipog Tig OXeTIkéG dlardgelg Tou dpBpou 3 Tng
03nyiag P&TTE 1999/05/EK, epooov n xprion eivar cUp@wvn e Ta TpoBAeTOpeva.

AHAQZH ZYMMOP®QZHE MA E.E.
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